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SISTEMAS LINEALES

CURSO DE
POSTGRADO



SISTEMAS LINEALES
OBJETIVOS

- Proveer al alumno de herramientas simples y eficientes para el andlisis y
diseio de sistemas dinamicos lineales.

- Fomentar y perfeccionar la formacion de postgrado en areas como el
control automadtico de sistemas, comunicaciones y procesamiento de
sefiales en general.

CURRICULA

-REPRESENTACION DE SISTEMAS LINEALES.

Representacion en el espacio de estados - Solucién de la ecuacién de
estado

-ESTABILIDAD.

Estabilidad interna. Estabilidad entrada-salida.
-CONTROLABILIDAD Y REALIMENTACION DE ESTADO.
Controlabilidad. Estabilizacion.

-OBSERVABILIDAD Y REALIMENTACION DE SALIDA.
Observabilidad - Estimacion del estado.

-REALIZACIONES.

-MATERIAL AVANZADO.

TIPIFICACION

Para Carreras de Postgrado
Académicas

COORDINADOR

Dr. Ing. Herndn De Battista

DOCENTES

Dr. Ing. Herndn De Battista
Dr. Ing. Sebastidn Nufiez

DURACION

90 horas

FECHA DE INICIO

Reunidn inicial 1° de septiembre de
2022 a las 9:00

Inscripcion abierta hasta el
miércoles 31 de agosto.

HORARIO

A coordinar con los interesados.

INTENSIDAD

6 horas semanales

LUGAR DE DICTADO

Sala de Conferencias del
Departamento de Electrotecnia

NUMERO DE ASISTENTES
Minimo: 4 Madximo: 20

COSTO

Arancel: S 15000
Beca: SO

CONDICIONES DE INGRESO

Graduados y alumnos avanzados de
Ingenieria  Electrdnica y carreras
afines que hayan aprobado los
contenidos de la asignatura Control
Moderno del plan de estudios de la
Carrera de Ingenieria Electronica de la
Facultad.

CERTIFICACION

De Aprobacion: Examen final,
evaluacion escrita.

De Asistencia: con el 80% de
presentismo a las clases tedrico-
prdcticas




