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ESPECIALIDAD/ES para las que se dicta; Aeronautica

Contenidos Analiticos:

UNIDAD 1:

Ondas e ectromagnéticas. Definiciones basicas. Radiacion e ectromagnética, ecuaciones, campo
cercano 'y deirradiacion, propiedades. Irradiantes, diagrameas caracterigticos, cdculos. Antenas
emisoras y receptoras, cons deraciones para su caracterizacion .

UNIDAD 2

Lineas de transmison :Agpectos generdes, diversostipos, caculo de parametros caracteristicos.
Onda estacionaria, concepto, cdculo, medicion. Adaptacion de impedancias. Atenuacion. Guias
de onda, Generdidades, aspectos eéctricos y mecanicos.

UNIDAD 3:

Propagacion de las ondas : Generdidades, bandas de frecuencias. Ondaterrestre, Onda
directa, Onda cdeste, Onda espacid. Atenuacion, dcance, normdivas para uso

aeronautico. Bandas de frecuencias de servicios . La contaminacion eectromagnética.
UNIDAD 4:

Modulacidn : concepto, generdidades. De amplitud. De frecuencia. Pulsos. De fase.

De espectro extendido. Clasficacion O.A.C.I .

UNIDAD 5:

Transmisores y Receptores : Para comunicacion aerondutica, generalidades,

normativas, diversos tipos. Sintetizador de frecuencias, d modulador, €

uperheterodino, € demodulador. Parametrostipicos. [ntercomunicador de cabina

UNIDAD 6:

Concepto de Navegacion y Circulacion aérea. Propdsito de la navegacion aérea, la ecuacion de
navegacion. Factor de dilucion. El Sistema de Navegecion Aérea

Catogrefiadigitd.

UNIDAD 7.

Sgtema Radiogoniométrico : La bisqueda automética de direccion (/A.D.F)/ .

Fundamentos dd método, frecuencias utilizadas, consideraciones parad acance,

errores tipicos. Consderaciones operacionaes. Equipos de abordo. Guiado tipico.

UNIDAD 8.

El'V.O.R : Fundamentos dd método, caracterigticas de la sefid, lamodulacion epacid.
CV.O.Ry D.V.OR. Alcance en generd y operativo. Errorestipicos. Criterios de
emplazamiento. El equipo de abordo. Guiado con VOR , d RMI .
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UNIDAD 9.

El Sstemade Aterrizge Instrumentd 1.L.S : Fundamentos dd método.

Caracteridticas de la sefid. Alcance operdtivo, errorestipicos. Criterios de

emplazamiento y operacion aeroportuaria . El equipo de abordo. Presentadores. Guiado tipico, su
vinculacion cond VOR .

UNIDAD 10.

Sstema de Posicionamiento Globd /G.P.S": Fundamentos dd méodo. Segmento

epacid, segmento de Control, Segmento Usuario. Caracteristicas de la sefid. El

receptor GPS. Lainformacion recibida. Determinacion de la posicion, errores. El GPS
dferencid. El monitoreo auténomo RAIM. Montge en aeronaves, mensges d usuaio .
UNIDAD 11.

Latécnicadd Radar primario : /De Vigilancia. Meteorolégico. Radio Altimetros ./
Fundamentos dd método, frecuencias utilizadas, caracteristicas de la sefid. Implementacion
tipica. Diagramas en blogues, la ecuacion dd acance. Exploracion espacid. Presentadores de
imagen.

El radar de Vigilancia( P.SR) . Aspectos particulares.

El radar Meteoroldgico ( PM.R) . Condderaciones particulares, modos de operacion,
estabilizacion, pantdlas, interpretacion de imagenes meteorol0gicas.

El Radio Altimetro. Condderaciones particulares, diversos tipos, comparacion con €
barométrico, ecuaciones que lo definen, precison , aspectos de montgie'y operacion.
Congderaciones de seguridad.

UNIDAD 12.

LaTécnicadd Radar Secundario: /D.M.E. . SSR/..

El medidor de distancias“/D.M.E/ “. Fundamentos ddl método, frecuencias utilizadas,
caracterigticas de lasefid, @ equipo de abordo y d detierra,su vinculacion d VOR dcarce,
errorestipicos.

El Radar Secundario de Vigilancia“/SSR/ . Aspectos particulares, fundamentos dd método,
modos de operacion, A, B, C, S. El equipo de abordo. Pantdlas de Presentacion en d ATC.
Cddigos. Sstemas Anti Colison .

UNIDAD 13.

L os Sigemas Autonomos Doppler, Inercid:

El sstema doppler. El Navegador Inercid : Introduccion . Caracteridticas generdes. Sensores
utilizados. Méodo de Plataforma estabilizada |1dem de Ejes ligados d Mévil . Integracion con
otros sSstemas de navegacion.

UNIDAD 14.

El Vudo Automético : Introduccion. Modos de operacion tipicosy especides.

Estabilizacion de Ladeo. Edtabilizacion de velocidad. Otros Modos. Vinculacion a
posicionamiento Radiod éctrico y a otros sensores. Actuadores. Apectos operativos.
UNIDAD 15.

Los Sistemas como Sensores: caracteridticas operaciondes. La Persstencia, disponibilidad,
integridad, mantenibilidad, continuidad ddl sarvido.

La utilizacion operaciond: Filtrado multisensor. Navegacion de Area( RN.AV ).

Avidnica Digitd.
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UNIDAD 16
El Contral de Vudo. Evolucion dd SNA. Organizacion y mangjo del Espacio Aéreo.

Sistema de Navegacion aérea SNA, aspectos generdes. Evolucion. CNS ATM.
Plan de vudo. Emergencias

Bibliografia

1- Kayton -Fried  AVIONICS NAVIGATION SYSTEMS (1997) Johon Wiley and Soons-
Biblioteca de Aeronautica

2- Skolnik  Radar Handbook (1994) .

3 JPowd RADISISTEMASDEL AVION (1984) paraninfo - Biblioteca de Aeronautica
4- Bradford W Parkinson GLOBAL POSITIONING SYSTEM ( 1996) - American Indtitut of
Aeronautic and Agtronautic Vol | - Biblioteca de Aerondutica

5 CSoitzer  DIGITAL AVIONICS (1998)

Asignatura: SSTEMAS DE COMUNICAION, NAVEGACION Y CONTROL Pagina 3 de 3
DE VUELO




