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CARRERASPARA LASQUE SE DICTA

Carrera Plan Caréacter Cantidad de Semanas Afio Semestre
Totales: 0
Ingenieria Electronica 2018 Obligatoria 2018 7
Clases.0 Evaluaciones: 0
Totales: 0
Ingenieria en Telecomunicaciones 2018 Optativa 2018 9
Clases:0 Evaluaciones: 0
CORRELATIVIDADES
PARA CURSAR PARA APROBAR
Electrénica: Electrénica:
E1216 - Control Automdticol Regularizada E1216 - Control Autométicol  Aprobada
Telecomunicaciones: Telecomunicaciones:
E1216 - Control Autométicol Regularizada E1216 - Control Autométicol  Aprobada
MO0001 - Inglés Regularizada MO0001 - Inglés  Aprobada
DATOSGENERALES PLANTEL DOCENTE
Departamento: Electrotecnia . . .
Area: Control Profesor Titular: Valenciaga Fernando
Tipificacion: Tecnologicas Aplicadas Ayudante Diplomado: M oyano Algjandro Radl
HORASBLOQUE
Matemética 0.0
Fisica 0.0
Bloque de CB Quimica 0.0
Informética 0.0
Total 0
Bloque de TB 0.0
Bloque de TA 96.0
Bloque de Complementarias 0.0
Total 96

CARGA HORARIA

HORASDE CLASE




Totales. 96 Semanales. 6

TEORIA PRACTICA TEORIA PRACTICA
48.0 48.0 3 3

FORMACION PRACTICA

Formacién Experimental Resol. de Problemas Proyecto y Disefio PPS
120 0.0 0.0 0.0
TOTAL COMPUTABLES HORAS DE ESTUDIO ADICIONALES (NO ESCOLARIZADAYS)
0.0 0.0
OBJETIVOS:

Proporcionar la base tedrica para el tratamiento de los sistemas de control através de variables de estado

PROGRAMA SINTETICO:

Vectores de estado. Ecuaciones de estado. Andlisis de sistemas en €l espacio de estados. Proyecto de controladores y observadores Control éptimo.

PROGRAMA ANALITICO: ANO DE APROBACION: -

No se hacargado €l programa analitico de la asignatura

ACTIVIDADESPRACTICAS:

consisten en clases de resolucion de problemasy en clases 'demostrativas’ con proyeccion de simulaciones por computadoray laboratorios
experimentales. En todos | os casos se busca la participacion activa de |os estudiantes. El material para cada actividad se encuentra disponible con
suficiente anticipacion en la pagina web de la catedra (www.ing.unlp.edu.ar/controlm). Los alumnos disponen de guias con gjercicios, problemasy un
ejemplo resuelto con un problematipico. En estas guias se hace una distincion entre "ejercicios’ y "problemas’. Los gjercicios deben poder ser resueltos
apartir de lalecturade lostextosy delo expuesto en las clases tedricas. La resolucidn de un problema requiere algo mas. En algunos casos exigen una
cuota de creatividad o también de conocimientos accesorios correspondientes a otras materias. Un problema, se presta parala discusién y su solucién
puede no ser Unica. La gjercitacion propuesta busca combinar:

-Problemas conceptual es, con répida resolucion analiticasi esta fuera necesaria,-Problemas de complejidad creciente, donde realmente se verifique la
convenienciay/o necesidad de emplear las herramientas propuestas frente a las empleadas en otros cursos,

-Problemas cuyo objetivo principal sealaintegracion de conceptos,

-Problemas abiertos a varias soluciones, que permitan a alumno fomentar su capacidad para evaluar critica, cualitativay cuantitativamente, las distintas
alternativas.

Se fomentay, en determinados problemas se exige, el empleo de programas de andlisis, calculo y simulacién de sistemas dinamicos que evitan calculos
reiterativos o tediosos, acentuando la atencién en aspectos conceptuales y formativos. Las se complementan con horarios de consulta,

y con seminarios de apoyo en temas referidos a uso de los Toolbox de Control de Matlab y Simulink. En las clases ‘demostrativas’ se proyectan y
analizan problemas simulados en PC. Son participativas y la experienciaindica que resultan motivadoras para el alumnado.

METODOL OGIA DE ENSENANZA:

La empleada busca privilegiar laformacion racional y critica sobre la mera acumulacion de informacion. Durante el curso se dictan clases tedricas,
précticas, tedrico-précticas,

demostrativas 'y de consulta.

- Clases tedricas: en estas clases se imparten |os conceptos que proporcionan el marco en que se sustenta la teoriadel Control Moderno. Se busca ser
riguroso con los fundamentos y demostraciones.

- Clases précticas y tedrico-précticas: |os docentes brindan |a asistencia necesaria, a través de discusiones guiadas, para que los alumnos puedan asimilar
los conocimientos troncal es de cada tema. Se trata de aportar abundantes ejemplos con problemas simples y ricos en conceptos. Se propone alos
alumnos tareas de complejidad creciente y que aseguren laintegracion paulatina de conceptos.

- Clases de consulta: se abordan las dificultades, en general individuales, que surgen en las clases grupales o en los estudios particul ares. Todos los
docentes asisten alas clases de consulta. -Laboratorios: en estas actividades |os alumnos experimentan con técnicas de realimentacion de estados sobre
circuitos implementados con amplificadores operacionales.

- Clases de 'demostracion'’: son clases en las que se hace uso de proyeccién de simulaciones por computadora de distintos problemas. Estan destinadas a
fijar conceptos, analizar comportamientos dindmicos, evaluar y comparar métodos de disefio de controles por variables de estado.

También se dictan en forma paralela clases de apoyo para el mejor uso de los programas de andlisis y disefio. En todas las clases, se trata de incentivar la
participacion activay voluntaria del alumno. La catedra tiene una pagina web (www.ing.unlp.edu.ar/controlm) donde el alumno dispone de todala
informacion referida ala catedra, en particular contiene: -las guias de trabajos practicos, con ejercicios tipicos resueltos.-




programas de andlisis y gjemplos de simulacion (preparados por la cétedra). Estos Ultimos pueden ser modificados libremente a fines de
experimentacién. -apuntes propios para apoyo en el uso de los programas de simulacion empleados en la catedra. -Links a péginas de interés. El material
disponible en lared, busca motivar al alumno en temas de la cétedra, incentivar la bisqueda de informacidn y facilitar |as tareas accesorias. Existe
comunicacion entre alumnos y docentes viael e-mail de la catedra.

SISTEMA DE EVALUACION:

La metodol ogia de evaluacion se gjusta ala Ordenanza 028/02 de la Facultad de Ingenieria. La asignatura comprende dos médulos. Cada uno de ellos
tiene una evaluacion, de caracteristicas tedrico-précticas, con dos oportunidades para rendirla: unafecha original y un recuperatorio. Existe un examen
flotante como instancia adicional, para ser usado como recuperatorio de alguna de las evaluaciones. Las notas se puntlian en una escala 0-10. En cuanto a
la aprobacidn, puede conseguirse por "Promocion Directa" o por "Examen Final" Promocion Directa. Se requiere que el alumno alcance en cada
evaluacion, una nota mayor o igual a (4) cuatro y tenga un promedio, entre las notas de los dos parciales, de al menos (6) seis. Examen Final Esta
alternativa corresponde para aquellos al umnos que no hayan aprobado la asignatura por €l régimen de promocion directay posean una calificacién
minima de (4) cuatro puntos en cada evaluacion parcial. Si en esta evaluacion, € alumno obtiene una calificacién igual o mayor que (4) cuatro puntos,
aprobara la asignatura con dicha calificacion como calificacion definitiva.

BIBLIOGRAFIA:

No se hacargado la bibliografia de la asignatura

MATERIAL DIDACTICO:

El material didactico producido por la catedra se encuentra disponible en la paginaweb de la catedra. En particular alli pueden encontrarse:

1. Guias de Trabajos Précticos: Las guias consisten en Ejerciciosy Problemas propuestos. Presentan Ejemplos tipicos resueltos.

2. Apuntes de apoyo parala comprension y uso de software de andlisis y simulacion.-. Introduccion aMATLAB-. Introduccion a Control System
Toolbox.-. Notas de control digital por realimentacion de estados.

3. Programas Didacticos. Interfaz gréfica para visualizar trayectorias en el espacio de estados.

4. Programas en Matlab de gjemplos de simulacion. El objetivo de estos programas es proveer a alumno de gjemplos de simulacion abiertos a fin que
pueda modificarlos libremente y experimentar.

ACTIVIDAD LABORATORIO-CAMPO:




